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Introducéo

A topografia de superficie de implante dentério se tornou uma questdo de estudo importante, pois
inimeros relatérios de estudos com animais tém apontado para uma resposta éssea mais rapida em
superficies rugosas do que em superficies polidas ou simplesmente usinadas. Estudos experimentais

demonstraram que o melhor intervalo em termos de desvio de alturaé de 1a 1,5 um

Para que seja possivel tirar conclusdes a respeito da resposta 0ssea, se fazem necessarias avaliagfes
quantitativas em termos de topografia de superficie nos implantes dentérios. Sabe-se que existem padroes

industriais para avaliagdo topogréafica de superficies, mas estas ndo sdo especificas para implantes orais.

Escaneamento com laser Confocal, instrumentos de medi¢do via apalpamento mecénico e
interferdbmetros sdo 0s Unicos métodos aceitaveis para apresentar estudos com relacdo a topografia de
superficie de implantes dentéarios do tipo parafuso, ja para implantes cilindricos, perfildometros de contato
mecéanico podem ainda ser usados.

O trabalho realizado foi feito seguindo o trabalho de Wennerberg A. and Albrektsson T. [1],
utilizando um Interferdmetro a Laser da marca UBM, que faz medic¢des em 3D, proporcionando uma analise
de acordo com o trabalho realizado por Dong e outros [2].

Para implantes tipo parafuso, topos, vales e flancos devem ser avaliados, em trés diferentes areas. As
areas de medicdo devem ser tdo grandes quanto possivel para permitir diferentes comprimentos de onda
inerentes a topografia e também ¢é aceitavel a analise apenas uma parcela fixa de um parafuso. Implantes
cilindricos devem ser medidos em pelo menos trés areas diferentes, sendo que cada regido deve ser grande
quanto possivel. Realizou-se a medicdo nos implantes tipo parafuso medindo cinco topos consecutivos, com

uma largura de 0,5mm.



Figura 1 — Areas Sugeridas para Avaliacio em implantes do tipo parafuso

O filtro deve ser escolhido e especificado de tal forma que a ondulagéo e a rugosidade possam ser
representadas separadamente. Desta forma, o filtro utilizado foi um filtro Gaussiano de 25um. E o0s
parametros utilizados estéo definidos no trabalho de Stout e outros [3].

Os implantes analisados sdo bastante representativos do mercado mundial na atualidade. Na primeira
parte da andlise de topografia de implantes foi a interferometria em implantes pré selecionados de diferentes
paises, norte americanos (3i 4x5mm, Zimmer TSVB16 3,7x16mm, Bicon 5x8mm Integra Ti), israelenses
(Adin 3,75x10mm, Adin PTS 3,75x10mm) alemaes (Ankylos 5,5x11mm, Camlog 5x13mm), suecos (Astra
Tech 5x15mm Ospol 3,9x12mm), suico (Straumann SLActive 48x12mm RN), frances (Serf 5x12mm)
espanhol (Interna 4,5x11, 5mm). Segue na Erro! Fonte de referéncia ndo encontrada.2, o exemplo de

implantes dentarios do tipo parafuso.
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Figura 2 — Exemplo de Impalntes (a) 3i, (b) Ankylos, (c) Straumann (d) Interna

Conforme o esperado, os implantes possuem uma grande variacdo nos parametros de rugosidade, em
funcdo da posicdo da medida. Iniciando-se a analise com os parametros de rugosidade no flanco, nota-se na
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Figura 3(a) que o implante Ankylos possui os maiores valores para S, e Sq no flanco da rosca. No
fundo da rosca, o implante Bicon, possui valores de S, e Sy entre 3 e 5 um, sendo este 0 maior valor para 0s
implantes analisados (Erro! Fonte de referéncia ndo encontrada.3b). A Erro! Fonte de referéncia ndo
encontrada.3c mostra que o implante Serf possui valores de S, e S, com valores entre 3 e 4,5 um, sendo este
valor, 0 maior entre os analisados no topo da rosca. Para reafirmar a variacdo dos pardmetros de rugosidade
em funcéo do local analisado, os implantes Adin e Adin PTS possuem valores de S, e S significativamente
maiores que 0s demais quando analisados na regido plano do implante, conforme ilustrado na Erro! Fonte

de referéncia nao encontrada.3d.
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Figura 3 - Parametros de Rugosidade S, e S, em diferentes regides do implante.



Mudando o pardmetro de rugosidade em analise, observa-se para o pardmetro S;, que o implante

suico Straumann possui 0 maior valor no flanco da rosca, ( (@) (b)
(©) (d)

Figura 414a). Entretanto, no fundo da rosca, apresenta valores entre 0,5 e 0,7 para 8 implantes
diferentes sendo que o maior valor se encontra com o implante Camlog, em contrapartida, o implante Bicon
se destaca, obtendo valores menores que 0,1, sendo este 0 menor valor encontrado, conforme ilustrado na
Erro! Fonte de referéncia ndo encontrada.4b. Analisando as Erro! Fonte de referéncia néo
encontrada.4c e d nota-se que o pardmetro S, também possui variacdo do parametro em funcéo da regido da
rosca em analise, para o topo da rosca, 0 maior valor para o pardmetro S se encontra com o implante Astra
Tech, ja na regido plana da rosca o implante Adin possui 0 maior valor do pardmetro em analise. A Erro!
Fonte de referéncia ndo encontrada.4d, alem de mostrar a variagdo do parametro S, na regido plana da

rosca, ainda mostra que o implante 3i possui valores bem abaixo da media do restante dos implantes.
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Figura 41 - ParAmetro de Rugosidade S;; em diferentes regides do implante

O parametro de rugosidade Sqq, mostra que para a regido do flanco, o implante Ankylos, possui

maior valor. ( @ (b) (©
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Figura 525a). Ja na regido do fundo da rosca o valor do Sy, para o implante Bicon, se destaca em
relacdo ao outros valores. (Erro! Fonte de referéncia ndo encontrada.5b). A Erro! Fonte de referéncia
nao encontrada.5c, mostra que no topo da rosca, o implante Serf possui 0 maior valor para o parametro S,
enquanto o menor valor encontra-se com o implante Ospol. Os implantes Serf e Ankylos possuem valores
proximos para o parametro Sqq na regido plana, sendo estes os implantes com maiores valores (Erro! Fonte
de referéncia ndo encontrada.5d).
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Figura 52 - Parametro de Rugosidade Sy, em diferentes regides dos implantes



Para a analise do parametro Sdr, assim como nos parametros anteriores, verificou-se que alterando a
regido em analise da rosca, houve também variacdo dos valores dos implantes, ou seja, na regido do flanco, o
implante Ankylos obteve o maior valor do parametro ( @) (b)
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Figura 636a), enquanto para o fundo da rosca, o implante Bicon obteve um valor bem acima dos
demais, conforme visto na Erro! Fonte de referéncia ndo encontrada.6b, enquanto para o topo, o destaque
com o maior valor foi para o implante Serf (Erro! Fonte de referéncia ndo encontrada.6c) e na regido

plana, o implante Zimmer se destaca perante os demais (Erro! Fonte de referéncia ndo encontrada.6d).
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Figura 63 - Parametro de Rugosidade Sq no flanco da rosca
4 — Conclusao

A regido da rosca dos implantes possui uma grande variagdo dos pardmetros de rugosidade,
dificultando a analise quantitativa dos mesmaos.

Pode-se verificar que o implante Straumann SLActive mostrou ter uma rugosidade uniforme, em
diferentes regides da rosca.
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